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Traktorova evoluce

Mechanicka funkce traktoru se rozSifuje o schopnost
efektivnéjsiho vyuziti pomoci precizni zemédélstvi
(PZ) a autonomniho fizeni




Prinosy autonomniho fizeni a PZ pro vyrobce a uzivatele TJ

Vyhody pro VYROBCE TJ

e Skutecna data z provozu => moznost
optimalniho navrhu stroje.

* Prediktivni udrzba (mensi
poruchovost).

e \/ysSSiinterakce se zakaznikem.

e ZvysSeni vynosuU ze servisni ¢innosti.

* DodatecCné prodeje.

* Nevylouceni ze segmentu zakaznikl
CO vyuzivaji precizni zemédélstvi
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Vyhody pro UZIVATELE TJ

Snizeni vypadk( provozu.

Zvyseni pécCe o zakaznika ze strany
vyrobce (prediktivni udrzba, ...
Provozni Uspory (nizsi spotreba
PHM, nizsi Casova narocnost, ...)
Moznost orientace na naroCnéjsi a
presnéjsi druhy prace = s vyssi
uzitnou hodnotou.

Presné davkovani osiva, hnojiva,
pesticiddq, .....

Tvorba vynosovych map a
optimalni zvySovani urodnosti.
Tvorba statistik a umoznéni
organizace prace.



Scénare moznosti ziskani autonomniho rizeni a PZ pro ZT
Vyhody:

« Redeninamiru

e Originalita — patentova ochrana rfeseni
* Leadrovstvi v oboru

* Tvorba standard(l které omezuji

Vlastni vyvoj

konkurenci
Nevyhody:
Moznosti *  Nejisty vysledek
ziskani * Casova narocngst ,
, * Nutnost vlastnit expertni znalost
autonomniho *  Finanéni naroénost
rizeni a PZ pro
* Existence validovanych reseni / setd
* Nemusi se tvofit expertni znalost

* Rychlost reseni
*  Zazemi servisni struktury dodavatel(
* Rizika se prenasi na dodavatele

Nakup
hotovych setu

Nevyhody:
*  Mozné problémy pti customizaci reSeni
* Riziko nekompatibility zafizeni
* VysSinaklady z divodu ndkupl
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Navrh Zetor reseni

STUPEN VYBAVY POPIS VYBAVY PODSKUPINY
Telemetrie 3 stupné slozitosti GSM prijimac, zobrazovac
Traktor je osazen potiebnou ISO Bus ready
Ready e, — — -
kabelazi Precizni zemeédélstvi ready
ISO Bus Agregace dostava informace ISO Bus konektivita
o traktoru
ISO Bus — traktor ovlada
agregaci
Stavebnicovy systém 5TE6 12
. .. .| 1SO Bus — agregace ovlada
sestaven presné podle prani
ISO Bus & Prvky precizni zakaznika traktor
PTVEY P SO Bus + GPS +
zemeédélstvi & s ,
yvr v . , [autonomni Fizeni (aktuator
autonomni Fizeni (zabezpecuje vzajemna

na volantu)
ISO Bus + GPS +
autonomni rizeni
(hydraulické fizeni)

komunikace mezi traktorem
a agregaci)




Soucasny stav

] » Instalovali jsme autonomni rizeni a PF do
1 ks prototypu Zetor Forerra, v 09/2017 .
* Dosahli jsme:
* PIné autonomni a nezavislé funkce
traktoru.
 Dosazené presnost £ 2,5 cm.
* Traktor tvori nezavisle strategii
pohybu po pldnim celku.
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THANK YOU FOR
YOUR ATTENTION

www.zetor.com



